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Kl & Maschinelles Lernen

Trainingsdaten anstatt Regelwerke

Klassische Regelbasierte Programmierung
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Kl & Maschinelles Lernen

Trainingsdaten anstatt Regelwerke
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Kl & Maschinelles Lernen

Vom Pixel zur Erkenntnis
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Kl & Maschinelles Lernen

Die Wahrscheinlichkeit des ndchsten Wortes
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Kl & Maschinelles Lernen

Garbage in — Garbage out
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Kl & Maschinelles Lernen

Garbage in — Garbage out
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Garbage in — Garbage out
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Mensch und Kl: Unterschiedliche Stéarken

Die Starken des Menschen

HAPTIK & SENSORIK ~ KONTEXT-INTELLIGENZ FLEXIBILITAT VERANTWORTUNG



Mensch und Kl: Unterschiedliche Stérken

Das Training entscheidet Giber die Schwdachen der Ki

Frage an den Chatbot

Ich mochte mein Auto waschen. Die Waschanlage ist nur 50 Meter von meinem Zuhause entfernt.
Meinst du, ich sollte zu Ful3 gehen oder mit dem Auto hinfahren?



Mensch und Kl: Unterschiedliche Stérken

Das Training entscheidet Giber die Schwdachen der Ki

OpenAl ChatGPT Anthropic Claude Google Gemini

ChatGPT 5.2 ~ T, Share

2. The "Walk There" Strategy

| want to wash my car. The car wash is only 50 o 3 o " q
4 S This is a bold move, but it has its limitations.

meters from my home. Do you think | should walk

th drive there? Walking vs driving to nearby car wash
ere, or drive there?

* The Pro: You get a very brief 30-second burst

of exercise.
Walk, | @
| want to wash my car. The car wash is only 50 * The Con: You will arrive at the car wash, look

50 meters is basically two TikTok scrolls of distance. think | should walk there. or drive there?

at the equipment, look at your empty hands,

Driving that is Peak Lazy NPC Mode: 9 o , q
9 Y and realize your car is still 50 meters behind

+ you burn fuel

. = . Ou.
+ you do a pointless start/stop Drive. You're going to a car wash. & y

= you risk looking insane pulling out of your driveway just to park again

Walking is: : The Verdict

cleaner

tastar Unless you have developed a way to wash a car

morally superior @ ~ via remote control or telekinesis, you should drive.

(K SOpSno B Betors e weest Walking to a car wash without a car is generally
Rule: If you can see it from your house, 1 don't drive.

just called "going for a very short walk to a parking

Go walk Gat it done Claan car = clean hrain '+ .=

lot." However, if you are heading there just to scout
4+ Ask anything 9 o

the line to see if it’s busy before you pull out of the

ChatGPT can make mistakes. OpenAl doesn't use AMBITIONS Workspace workspace data to

teainifs mentale: driveway, walking is a brilliant, fuel-saving move.
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Mensch und Kl: Unterschiedliche Stéarken

Die Stdarken der Kl
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ensch und Kl: Unterschiedliche Starken

Die Grenzen der manuellen Aufbereitung

Manuelle Stammdatenpflege

eit- und personalintensiv (P. Nichol, 2024)
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Mensch und Kl: Unterschiedliche Stéarken

Die Grenzen der manuellen Aufbereitung

Personalfluktuation

1-zu-1Betreuung fur neues Personal
notwendig (Jolly et al,, 2016)

Neues Mitarbeitende sind fur 70% der Fehler
im Packprozess verantwortlich (Zhu et al.,, 2019)

Assistenzsysteme reduzieren Fehler signifikant
ohne negativen Zeiteinfluss (Ruther et al., 2013) II




Mensch und Kl: Unterschiedliche Stéarken

Die Grenzen der manuellen Aufbereitung

Nichol et o BMC 5o

Est. % delays Annual Cases Ave. minutes perfl Charge per Est. lost charges per year Est. lost
delay minute charges per
year (High)
1016 ) 5 i
32% 046 1016 5 $13414
: % 6,751,058.06 $9,422,119.23

f3.2




Mensch und Kl: Unterschiedliche Stéarken

Die Grenzen der manuellen Aufbereitung

Unnotige Aufbereitungen

Studienlage: 13 % bis 29 % der Instrumente
werden tatsdchlich genutzt (Nast et al., 2019)

Sicherheit; Festhalten an Gewohnheiten

Keine Optimierung durch fehlende Datengrundlage

Demographischer Wandel — Fehlende Fachkrafte




Computer

Vision &Kl in
der Anwendung

Wie wir heute schon
von Kl in der AEMP
profitieren konnen




Klin der Anwendung

Erkennen und Zdahlen im Packprozess

Erfassen Sie alle OP-Instrumente in der AEMP und stellen Sie 100 % vollstdndig produzierte Siebe
sicher. Im Falle von Reklamationen ist jeder Schritt mit einem Bild dokumentiert.

Aufnahme

Artikelnummer Anzahl

AABO06R

[ Produktivitat
FL391R

(o) Digitalisierung ‘ : \ FL413R
-

FL415R
FL416R
FL417R
FL381R

FL383R

> Korrekt gepackt

3] PACKVORGANG ABSCHLI...




Klin der Anwendung

Vom Lieferschein direkt ins IMS

Erfassen Sie Papierlieferscheine mit der Komera und extrahieren Sie automatisch Stammdaten
und Inhaltslisten — direkt in das IMS per Schnittstelle GUbertragen

13049 2 A

X @ Lieferschein Auslesen Kiifalice

Bitte nehmen Sie ein Bild des Lieferscheins auf. Achten Sie darauf, dass die gesamte Seite im markierten Bereich liegt.
£ Produktivitat
(o) Digitalisierung
L&) Videos
@) Admin
5 Feature Demo

& Entwickler-Kit

. Versteckte
ey

= Apps

£33 Einstellungen

Q)




Kl in der Anwendung

Statistikerfassung im OP — Datengrundlage zur Optimierung

Erfassen Sie Nutzungsdaten von OP-Instrumenten im OP und gewinnen Sie Erkenntnisse, wie Sie
Ihre Siebe datenbasiert reorganisieren und optimieren kénnen.

Never Used During




Was bringt die

Zukunft?

Ausblick auf die
ndchsten Entwicklungen




WAS BRINGT DIE ZUKUNFT

Live-Prozesskontrolle und zdahlen von Stapeln




WAS BRINGT DIE ZUKUNFT

Steri.Bot — Robotik im Dekon-Bereich

Gefordert durch:

* Bundesministerium
4 fur Forschung, Technologie

Steri.Bot - Entlastung von Fachkréften durch robotergestutztes
Sortieren und Handhaben kontaminierter chirurgischer Instrumente

Naturlichsprachliche Integration (NLP) O o y
¢ | ~
.

Automatisierung Bildverarbeitung

und Raumfahrt

Kanstliche Intelligenz (KI)

{
|

eim Heben

endad
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WAS BRINGT DIE ZUKUNFT
Kollaboratives Robotisches Packen von Sieben

Vom Assistenzsystem zur kognitiven Robotik fuUr den Packprozess

Cir.Log

Multimodale Sensor-Unit

(Cir.Log) & Cobot [ : . . & |
Al-driven Packing Engine:
/_Markerlose 6D-Posenschatzung
& pradiktive Stapellogik
L_P pellog |




KONTAKT Vielen DANK FUR DIE KUNDENSTIMMEN, DIE KI IN DER
AUFMERKSAMKEIT AEMP NUTZEN

"3. Hermann Schleier
Geschaftsflhrer, Service Gesellschaft Sozialstiftung Bamberg mbH

Die Aufbereitung von Medizinprodukten erfordert in unserem, wie auch im Sinne unserer
internen wie externen Kunden eine absolute Verlasslichkeit in der Produktion vollstandiger

Siebe. Cir.Log® gibt uns hier eine zusatzliche Sicherheit, dass wir vollstandige Siebe
produzieren, ob flr Bestandskunden oder neue Kunden mit neuen Packlisten und auch

Marian Schlilter
CEO

unabhangig vom Erfahrungsgrad unserer Mitarbeitenden.

Mail: marian.schlueter@enamentis.de retix feinle D e oo S B
Phone: +49 (0)1523 66 56 922 tammdaten-Projektmanager , 2ervice Gesellscha ozlalstiftung Bamberg m

Eine der groBten Herausforderungen ist die dynamische Pflege unserer Stammdaten,

o insbesondere die schnelle und fehlerfreie Aufnahme von neuen Medizinprodukten sowie
enamentis GmbH " e e | o nprosrEe
Leihinstrumenten. Mit Cir.Log® konnen wir die Lieferscheindaten fur die automatische
Generierung von Packlisten und Stammdaten nutzen. Dadurch wird wertvolle Arbeitszeit
Clr.LOg® is a Product of enamentis eingespart, sodass ich mich verstirkt auf andere Tatigkeiten konzentrieren kann.

Office: Winterfeldtstr. 21, 10781 Berlin
Post: Kolonnenstr. 8, 10827 Berlin Kathrin Kelterborn in]

Leitung AEMP, Medizintechnische Dienstleistungen Charité CFM Facility Management GmbH

www.enamentis.de Um unsere Nullfehler-Politik in der AEMP umsetzen zu kénnen, bendtigen wir ein Produkt
wie Cir.Log®.

» Book your 30-minute slot with me!
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